1 Puesta en marcha de una dinamo con excitacion independiente. Esquemas de conexion
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Donde: Conexionado del motor: = B
F1 — Proteccion circuito de mando. U1 V1 W1
F2 — Proteccion sobrecargas motor trifasico.
F3 — Proteccion circuito de potencia. m
F4 — Proteccion circuito inductor.
S0 — Pulsador de paro general. w u2 vz V

S1 — Pulsador de activacion.
KM 1 — Contactor de activacion motor. |—|




1 Puesta en marcha de una dinamo con excitacién independiente. Conexionado real de componentes
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1 Puesta en marcha de una dinamo con excitacion independiente. Otros de interés

Explica detalladamente el funcionamiento del montaje:

Toma de datos:

Tension excitacion| Unidad | Tensién A-B |Unidad| r.p.m.
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Observaciones
Fecha inicio montaje: Fecha fin montaje: Corregido: Nota:




