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El motor de induccion basa su funcionamiento en la accion de un flujo giratorio producido en el estator
(bobinado Primario). Este flujo corta los conductores del bobinado del rotor (bobinado secundario) e induce fuerzas
electromotrices, dando origen a corrientes en los conductores del rotor.

Como consecuencia de esto se originan fuerzas electrodinamicas sobre ellos haciendo girar el rotor en el sentido del
campo. La velocidad del flujo giratorio es:

Ns =(60-f)/P, siendo
N =numero de revoluciones por minuto.
F =frecuenciaen Hz.

P = pares de polos del motor

Variacion de lafrecuencia de alimentaciéon del motor.
SISTEMA INVERSOR

. o INVERSOR
Al ser el motor asincrono una maquina
. . RECTIFICADOR Y FILTRO +
dondela velocidad depende de la frecuencia,
al modificar ésta, se consigue variar la
Vce

velocidad.
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Los sistemas electronicos que transformanla  — | T i : N
frecuencia de lared en otra frecuencia variable - N
en el motor, se denominan sistemas inversores.

Estos estan formados por:

- Unrectificador que transforma la corriente alterna en

corriente continua. Un filtro formado por bobinas y P CIRCUITO
condensadores, que tienen como finalidad VELOCIDAD | | ¢ > DE
Proporcionar alaentrada del inversor CONTROL
unatension practicamente continua,

Sinrizado.

- Un inversor que transforma tension C.C. Obtenida a la salida del bloque rectificador en tension alterna, de frecuencia
diferente aladelared.

- El circuito de control, es un circuito electronico que se encarga de generar las tensiones de control y de referencia y, en
funcion de éstas, abrir y cerrar los tiristores al ritmo que impone la frecuencia de la tension de referencia. Este sistema
permite obtener una amplia gama de frecuencias y niveles de tensién en el motor, y por tanto diferentes velocidades.

Los variadores de velocidad de motores asincronos se presentan comercialmente en modulos, adaptables para
diferentes campos de aplicacion y entornos industriales. Estan provistos de elemento de dialogo, pantallas de cristal
liquido y teclado, Para visualizar las magnitudes de funcionamiento del motor; estado del variador y configuracion del
variador segun la aplicacion (frecuencia de trabajo, limites de velocidad, modos de parada, selecciéon de ajustes...)
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Elementos de control, que son los que nos van a determinar la

velocidad del motor. Suelen ser Presostatos, resistencias variables, Lo 2 2]
termostatos, vacuostatos, etc. La indicadion se la realizan al variador ﬁ

mediante sefales de tension o intensidad segun modelo. Ejemplo: si
un presostato envia al variador una sefal de 10 mV le esta ordenando
que el motor gire al 0%, pero si envia una sefial de 20 mV ordena que

el motor gire a plena potencia. Si el presostato no envia ninguna
sefal, indicaria que no funciona correctamente.
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